


直交型荷降ろしロボットの特長

本体のみ、本体のみ、

電源仕様電源仕様 6kVA ・ 三相 200V （コンプレッサー含まず）6kVA ・ 三相 200V （コンプレッサー含まず）

600 個 / 時間の高速処理

積み方に応じ同時に降ろす数 （1 個又は 2 個）
を判断し、 効率的に降ろします。
積み方に応じ同時に降ろす数 （1 個又は 2 個）
を判断し、 効率的に降ろします。

遠心力を生まない引き出し動作のため
重い荷物も素早く荷降ろし可能です。
遠心力を生まない引き出し動作のため
重い荷物も素早く荷降ろし可能です。

丁寧な荷降ろし

荷物を持ち上げない引き出し動作で、
落下 ・ 破損のリスクを減らします。
荷物を持ち上げない引き出し動作で、
落下 ・ 破損のリスクを減らします。

上面と側面の 2 面で吸着し、
荷物吸着面のストレスを軽減します。
上面と側面の 2 面で吸着し、
荷物吸着面のストレスを軽減します。

事前登録が不要

短い認識時間でスムーズな
荷降ろしを可能とします。
短い認識時間でスムーズな
荷降ろしを可能とします。

画像認識技術により、
多種多様な荷物や積み方に対応します。
画像認識技術により、
多種多様な荷物や積み方に対応します。

簡単増設

安全柵や周辺隔離スペースなしでご使用いただけます。安全柵や周辺隔離スペースなしでご使用いただけます。

設置面積 2.2m×3.4m の
省スペースで設置いただけます。
設置面積 2.2m×3.4m の
省スペースで設置いただけます。

※機器構成やレイアウトによっては安全柵等が必要となります。※機器構成やレイアウトによっては安全柵等が必要となります。

2.2ｍ

3.4ｍ2.7ｍ

荷物を持ち上げず
引き出して荷降ろし

事前登録無しで
荷物を自動認識

荷物の上面と側面
２面で吸着


